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Tendo em vista que o Centro de Educacéo Profissional Pedro Boaretto Neto, em Cascavel, j4 realiza
a competicdo de robdtica ha quatro anos e tem know-how para a organizacao desse tipo de evento,
a ACIT — Associacdo Comercial de Toledo convidou a coordenacgdo do Curso Técnico em Eletrdnica
do CEEP para organizar o evento naguele municipio.

Tendo em vista que o Centro de Educacéo Profissional Pedro Boaretto Neto, em Cascavel, ja realiza
a competicdo de robética ha quatro anos e tem know-how para a organizacao desse tipo de evento,
a ACIT - Associacéo Comercial de Toledo convidou a coordenagéo do Curso Técnico em Eletrdnica
do CEEP para organizar o evento naquele municipio.

E o Desafio de Robds organizado pelo Centro de Educacao Profissional Pedro Boaretto Neto -
CEEP de Cascavel no Teatro Municipal de Toledo foi um sucesso. Contou com a participacao
maci¢a da comunidade local e ainda obteve aumento significativo do nimero de alunos inscritos no
Curso Técnico em Eletrbnica integrado e subsequente. Toda a instituicdo de ensino se envolveu na
organizacéo, principalmente o Curso de Eletrdnica e parte dos professores de Eletromecéanica e
Informatica, que assessoraram 0s alunos e os orientaram para um bom desenvolvimento das
atividades.

As provas foram realizadas com trés modelos diferentes de androides:

- Classe Seguidor de Trilha: rob6é autbnomo com peso maximo 1000g, dimensdes maximas de
20cm x 20cm e altura de 18cm;

- Classe Rob6 na Corda: robd autbnomo com peso maximo de 1000g, com dimenséo limitada no
sentido da corda em 50cm;

- Classe Rob6 Sumé: robd autbnomo com peso maximo de 1000g, com dimensdes maximas de
25cm x 25cm.

A montagem dessas maquinas controladas por circuitos integrados aconteceu durante o periodo
contraturno e em aulas praticas, nos momentos em que o conteldo era abordado pelos professores
em laboratérios de Eletrénica e Eletromecéanica.

Agucando habilidades para o desenvolvimento de componentes eletrénicos, sensores 6ticos,
motores e estruturas de suporte em aluminio, plastico, aco e papeldo, como "chassi" de um veiculo
robético, os estudantes projetaram e executaram robés construidos com materiais de baixo custo,
reaproveitando componentes recebidos do lixo eletronico.

Além de aprimorarem conceitos sobre sistemas embarcados para controle autbnomo de robds, os
participantes trabalharam em equipe com espirito de competi¢éo, experiéncia aliada ao crescimento
e desenvolvimento humano.
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